
Manipulation convertisseur analogique numérique (CAN) 

 

Matériel :  

Boitier CAN (P70.2) : échantillonneur bloqueur numérique 

Echantillonneur bloqueur AD781 

GBF (x2) 

Carte d’acquisition  

Oscilloscope 

Alimentation continue 

 

Bibliographie : R. Duffait “Expériences d’électroniques” 

 

Première étape : Visualiser le principe du CAN avec le petit module  

Prendre une alimentation continue. 

Schéma du montage :  

 



                           

 

Pour l’horloge : Envoyer des créneaux entre 0 et 5 V (ou un peu plus que 5V). 

Le signal d’entré sera varié entre 0 et 5V. 

 

Explication :  

Le convertisseur est un convertisseur 8 bits qui est programmé pour un signal entre 0 et 5V. Il va 

donc séparé ces 5V en 28-1=255 valeurs soit 0.0195 V/pas. 

La 33ième valeur est donc 0.0195*33=0.64V 

 

On test sur le module : Si on met en entré 0.64 V on a 10000100 (20*1 +25*1=33) 

 

Autres exemples :  

 

 

Pour déterminer la précision du CAN c’est à dire le fait qu’il code sur 8 bits : 

Faire varier la tension d’entrée (avec un pas <0.01V) pour retrouver les 0.019 V correspondant au 

pas du CAN. 

 

 

2ième étape : Reconstruction du signal  



Réaliser le schéma :  

 

Réaliser ce montage. 

Choisir la fréquence d’étalonnage entre la fréquence d’entré (moche) et 100 fois plus (pas mal). 

Acquérir les 8 sorties avec Latis pro. 

On retrouve le signal d’entré avec la formule :  

 

Le 5/255 correspond à la tension maximale répartie sur 8 bits. 

Acquérir les sorties entre 0 et 1V (clic droit sur Eai (+ou-1)). 

 

Théorie :  

Pour coder sur 8 bits. La tension est fixée, on charge un condensateur. L’ordinateur voit combien de 

temps il met pour le charger et associe le nombre de bit. 



 

 

 


