LP 01
Contact entre deux solides.
Frottements.



Rugosite et surface de contact
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Les actions de contact




Approche cinématique
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Sol fixe dans (R)



Expérience de De Vinci

FTl — FT2




Quelques valeurs de coefficients de frottement

Type de contact fa fs
acler-acier sec 0,6 0,4
acier-acier graissé 0,1 | 0,05
pneu-chaussée seche 1 0,7
pneu-chaussée humide | 0,7 | 0,3
bois-bois 0,5 0,3
bois-métal 0,6 0,1
téflon-acier 0,04 | 0,04




Cone de frottement
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Le plan incliné




Le Stick-Slip (colle glissé)
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Diagramme de phase du Stick-Slip




